~ Fraunhofer

|OSB

"k T 1,. .
- l'_,i':ﬁluu

AT 1

atls. '-'-:."-_-_-'Tl__: - A W s '
O RN ;r "a-q ,_9-,--1 H&H‘Eﬁ-ﬁ#

I|I = & . :I l.: . .:T....J. ..-'-f‘ -..". ' | .- - = -._-.: Bl % '_
. oy R _,f.. o * -‘é s
s heetd L e o ﬂrm Fla-ch *:.JJH- :
e R S rw.ﬁa B 307 RIS f‘if"*"*f*-r*; 5
I g, il r ?.f IJ"' . A A . %
R = = TN - _.ll T W l_.._ E -|. o

4D-Tatortrekonstruktion und geo-referenzierte
Bildsuche aus Bild- und Videomassendaten

Unser Ansatz
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Fahigkeiten von CACTUS-3D:

= 3D-Rekonstruktion zur Bestimmung von
Kamerastandorten aus Bild und
Videomassendaten

= Georeferenzierung von Rekonstruktionen
mit tausenden Kamerastandorten
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4D-Tatortrekonstruktion und geo-referenzierte
Bildsuche aus Bild- und Videomassendaten

Unser Ansatz Fahigkeiten von CACTUS-3D:
Mit CACTUS-3D bieten wir eine integrierte = 3D-Rekonstruktion zur Bestimmung von
. Osung zur Unterstutzung der Verarbeitung Kamerastandorten aus Bild und

von Bild- und Videomassendaten fur retro- Videomassendaten

grate Ermittlungen eines Tatortes. Bilddaten
werden hierbel mittels 3D-Rekonstruktion
automatisch zueinander angeordnet. Durch

= Georeferenzierung von Rekonstruktionen
mit tausenden Kamerastandorten

eine Geo-Referenzierung der Kamerastand- = Einfaches Verorten von zusatzlichen

orte und Umgebungsmodelle werden alle Einzelbilddaten mittels Drag-and-Drop

Daten auf einen Blick in einem 3D-Globus Interaktion aut dem Globus

dargestellt. Dynamische Bildinhalte wie Per- o |

sonen oder Fahrzeuge konnen in CACTUS- ) thhche Darstellgng von dynamischen

3D Kl-gestutzt extrahiert und direkt am Videoinhalten wie Personen aut dem

entsprechenden Ort in der 3D-Szene ein- Globus

gebettet werden. Unsere 4D-Wiedergabe = Bildbasierte Ahnlichkeitssuche in einer

ermoglicht eine freie raumliche und zeitli- georeferenzierten Bilddatenbank
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ichkeitssuche auf einem Globus durchge- mit Text und Markierungen -I" s
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hervorgehoben. und gespeichert
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